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Compact�et�léger,�ce�scanner�est��dèle�à�la�promesse�d’OPTIMESS�:�Robuste,�totalement�

étanche,�insensible�à�l’ensoleillement,�il�garantit�un�niveau�maximal�de��abilité�et�de�longévité�

dans�les�conditions�les�plus�dif�ciles.
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